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Robots JR3000

Robots Cartésiens
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FICHE TECHNIQUE Série JR3000
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Caracteéristiqgues

|
- Rigidité Structurelle Accrue ‘ I e |
Plus rapide, plus précis, avec plus de structure =
Rigidité a long terme, utilisation fiable; haute vitesse @5 .\_
Fonction de suivi pour une stabilité accrue. ' )

Nous avons considérablement réduit le temps d'oscillation apres arrét pour les robots avec une cameéra
attachée au meécanisme Z, réduisant le temps d’attente entre les courses presque en demi (par rapport
aux modeles précédents).

Vitesse maximale S00mm / sec pour le modele JR3300 et vers le haut; Masse de la piece jusqu’a 15
kg, masse d’'outil jusqu’a 7 kg.

- Cable de robot intégreé; Une premiére pour nos robots de bureau.
Tres efficace pour les installations avec des restrictions de hauteur. Le cable de I'axe Z est intégreé dans
le boitier des axes Y pour une conception plus simplifiée.
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- Compatibilité Fieldbus

Nous avons rendu le Fieldbus de la série Janome 3000 compatible pour une intégration facile dans
les lignes d'assemblage automatisees et les postes de travail automatisés. Définissez les numéros de
programme, les opérations de démarrage / arrét, acquerir des données de position et écraser des
programmes, tout au long de l'interface de bus de terrain.

Types de modules multiples: choisissez parmi DeviceNet, Profibus et CC-Link.

- Controdlez jusqu’a 4 axes et 2 moteurs externes avec la fonction auxiliaire Axe (optionnel)
Enseignezjusqu’a 2 moteurs pas a pas ou des types externes d’entrée de chaine d'impulsions pilotés par
le servomateur du pendule pédagogique comme pour les axes du robot. Cette fonction a de nombreuses
utilisations afin que vous puissiez «Configurer un plateau tournant pour changer la direction de la piece»,
«Mettre en place un convoyeur et le controler a partir du roboty, et plus encore.

Program 1 p1
X 73. 16m
Y . 7im
z 17. 44m

R 24. dduyg
Optionel Motor SRR -0. 448m
Optonal Mot 2 0. 023m

Teach In either

JOG or MDI mode

FUNC g v wr

- 10 langues d’affichage différentes

Pour aider le personnel d’'une grande variété de pays a exploiter le robot, nous avons 10 langues
d’affichage intégrées. Vous pouvez choisir: japonais, anglais, francais, espagnol, allemand, coréen,
chinois simplifié, tcheque et vietnamien.

- Logiciel systeme

Nous proposons des logiciels spécialisés pour les spécifications de serrage des vis et les spécifications
de dosage, ainsi que des logiciels de spécification standard hautement polyvalents.
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Noms de pieces et explications
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Logiciel systeme

Calibration automatique

L’ancien calibrage de la caméra [correspondant
aux coordonnées de I'appareil photo et aux coor-
données du robot) est maintenant simplifié. Enre-
gistrez simplement les marques d’étalonnage coté

cameéra et le robot étalonne automatiquement.

| -

Fonction de réglage de la caméra CCD avec
compteur

Nous avons amélioré les fonctions pour les travaux
effectués en utilisant I'appareil photo pour faire des
ajustements de position. Le robot peut acquérir
jusqu’a 3 00O réglages de position, donc pour les
pieces alignées sur une palette, au lieu de répé-
ter le processus de «l'imagerie» — «travaily —
«prendre I'image de la prochaine piece» — »faire
un travail sur la prochaine piecey, vous pouvez
«prendre une image de groupe» — «faire un travail
sur le groupe», raccourcissant votre temps de
fonctionnement.

The robot can make up to 3000 adjustments in one cycle.

Fonction séquenceur simple

Le séquenceur simple est intégré, ce qui permet

a l'unité de se coordonner facilement avec des pé-
riphériques externes. (Capacité maximale de 100
programmes avec 1 000 étapes par programme.)
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Parameétres communs pour tous les pro-
grammes

Les parametres tels que «travailler a la mai-
sony, «déplacer la limite de zone», «conditions
de mouvement PTP», etc., qui sont identiques
pour tous les programmes peuvent maintenant
étre définis en commun. Faire ces parametres
une fois pour tous aide a raccourcir le temps
d’enseignement du programme. Bien sdr, vous
pouvez modifier ces parametres pour les confi-
gurer individuellement si vous le souhaitez.

Program 1 Indivigual Settings
Program Name TESTI
individual Job on Start of Cycle L}
Cycle Mode 1 Cyele Playback
Posltion Data Type Absolute
Work Home Indivigual
FTF Condiflon Individual
CP Condition Comman
Tool Data Comman

Individual
Valldinvalld Settings of Mowe Axis Common

Move Area Limit

Fonction de réglage de I'aiguille a 4 axes
Nous proposons des dispositifs pour ajuster la
position de pointe de I'aiguille pour les 3 et 4
types d’axes [pour les spécifications de dosage)

Historique des erreurs

Les horaires et les dates d’erreur peuvent appa-
raitre a I'écran.

Le robot peut déterminer le moment ou une
erreur s’est produite, ce qui aide a identifier la
cause.

L’historique des erreurs
enregistre les données
pour les 1000 erreurs
les plus réecentes.

Enor History

Error No.082

2014 09:14:20 Error No.103

Error Description

15/ 7 2014 12:20:45 Error No.007

Error No 007
Position is out of range
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Logiciel PC «JR C-Pointsll» (facultatif)

Notre logiciel de programmation interactif original, «xJR C-Points II» vous permet de créer, éditer
et enregistrer vos données d’enseignement et de personnalisation sur votre PC. Couper et coller
les données ponctuelles a la maniére de la feuille de calcul, définir des points par saisie numérique,
et créer et éditer des commandes de points sans difficulté. Aussi avec la «Fonction d’édition gra-
phique de points», créez et modifiez les données du chemin en tant que dessin graphique pour un
enseignement de programme encore plus pratique. Convertir et utiliser les données d’enseigne-
ment «JR C-Points» de la série JR20O0OON en tant que données de la série JR3000.

Fonction d’édition graphique des points

J Baseé sur les données d'image de fond importées (jpg), les
données DXF ou Gerber, les points de dessin, les lignes droites, 5z .,
les cercles et les arcs. Avec I'approche automatique, déterminez | &=
précisément méme des positions difficiles sur votre PC.

e Tripar fonction de direction spécifiee
Lorsque vous utilisez des programmes avec plusieurs chemins,
raccourcir le temps de cycle avec une fonction qui réaligne les
chemins en fonction de I'ordre des points de départ. - — I

. Fonction de dessin automatique d’arc
L’édition de cercle est encore plus facile avec une fonction pour définir I'axe R par I'angle du

rayon.
p s Nb Ly
; — s
t
i
Réglage précis du point a I'aide de données de coor- Réglage des points en suivant les lignes d’'une image
données de fond
CT 1 LA L]
— e L0 N
) R W R ) B
Before Sorting After Sorting
Fonction de tri des points de référence Fonction d’arrondi d’angle

(Temps de tact plus courts)
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Applications de programme

Logiciel dedié pour le serrage des vis et les travaux de dosage.
Spécificités du serrage de vis
La création de programmes pour serrage des vis est simple: definissez simplement les posi-

tions de travail pour les parametres de serrage des vis, tels que le pas de la vis, la longueur
et le regime du conducteur.

Screw Tightening Condition 1

Float Amount 0. Bmm
Time after fighten 0. Zeec
Draw Amount Oim
Screw Amount Oam
Feeder

Stop Afer Feeding O

Error Retry YES

* Non seulement le serrage complet de la vis, mais I'apprentissage du desserrage des vis
et le serrage partiel (lache] de la vis est également facile.
(Les opérations de desserrage doivent étre coordonnées du coté du tournevis).

*  Fonction de détection d’erreur de serrage des vis
Le logiciel spécialisé de serrage des visages comporte des fonctions utiles telles que
la «Détection d’arrét de visy, la «Détection de fleches a vis» ainsi qu’'une fonction pour
arréter le robot lorsque le vissage est vide.

Point Type Definition

A AR PA PolntDispense
Spécificités du dosage T e
Base Type PTP Paint
" . 3 Poini Etlon
La création de programmes de dosage est simple: Joo WT,’:,E: ﬁ;ﬂ.ng
. . S Job while Moving
configurez smplement les parametres tels que le et
dosage de points ou le dosage de ligne. Jab while CP Moving
. . Agditional Funciion Number
*  Fonction de dosage de remplissage Point setting Varlables Definition
Des fonctions de dosage de remplissage pratiques qui R AT NI L

vous permettent de doser en fonction d'un dessin ou d'une

image en utilisant seulement 2 points pour un rectangle et 3 points pour un cercle..

*  Fonction de purge

Demandez au rabot de purger un cycle répétitif en tenant la position de départ. En outre,
purgez le liquide de distribution lorsque vous le souhaitez en utilisant le «Purge Switch» en
option.

*  Fonction de prévention de la distribution fragmentée

Reégler un temps d’attente pour empécher la distribution fragmentée au début et la pulvéri-
sation a la fin des essais de distribution.

Rectangle Circle
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Caracteéristiqgues

CARACTERISTIQUES 3 AXES

Operabrg Range

Maximum Fortable
| el

Moded

A ¥ AR ()
Z Auis ()

Waorkpieca (kg)

Tool (kg)
Maimum 51 X ARiS s
<PTF Mo
{ I=stbng ranoe Z A {rmmisec)

Mazimum Speed
=CH Movment=
1 range

1 1=5edl

Repantahility <

Lxhimiz

Imensions

X = L Combined Spesad
Crm'sec)
X A (mim)
¥ Axis (mm)
£ Aoas (mim)

WiLe=H {mim}
{excluding cables and
PROEMISINNS )

JR3203 JRIA0E JR3H03

JREGE03

2002200 W00 320 400400 SO0 S10E20

S0 100 150
7
3.5 7
FL}

P W

230

2]

00 G50
{0.1--G00}

10003

) 006G 0007 =0.008 .01

08

23300 504 | Gh0xDI0xE0Y | SHAxEH U0 | BAER S RB0F Ol S5 s

Main Unit Weight »:J.;;:-" 20 35 42 4 45
CARACTERISTIQUES 4 AXES
Mo woon s o
Y Awis (mm) 2060 200 Wi 330 A00 =400 S0 S0 SA0=EI0N
Operaling Range £ Mz fmm) a0 100 150
R Axis (%) LEG0
T Porlakc: Warkpiecs (k) 7 15
Load Teel thk) 35 7
XY Axis (mmifsec) . ]’J{UI . . 933. .
[T TO0) B D00

Maximum Spesd
“PTP Movemant=
[ =ssliing ranos

7 Aois [mmiser)
R Auls (75ec)

Maxmm

XA Cominined Spesod

= Iy THES
L5 i {mmisec;

[ J=cediingg rancn
AnrEpitabie Moment of neria (kg - om2)

X0 Nas (o)

Rapaatabiity ' Z Axis (o)

R Axis (%)

Catarmal

Dimensicns =

Main Linit Weight (g

Lol

{0 A -E00)

22

400
(3.2 4000

Hhll
{01 = E50
]
+3.0
+0.0
+1 00A

SO0 i wing

A
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CARACTERISTIQUES COMMUNES

Crive Method 5 phase pulse motor drive (encoder added as an option)
Control Method PTP {Point to Pgint) control, CP (Confinuous Path) control
Interpolation 3-dimensional linear and arc interpolation

Initialization sensor detects any position discrepancies that come at the
Position Error Detection Function start 2nd end of oparation runs.
Optional encoder for detecting mid-run step out ermors.

Teaching Method Remote teaching (JOGY Manual Data Input (MDD}

— = * Direct teaching using the opfional teaching pendant
=aching System e . o e oo B - -
= Off-line teaching with "JR C-Points software from a PC

Measuremant mm/inch
Teaching L=
oI
ETEHE Switch back and forth among these |anguages: Japanese » English -
LSy Languages German lian * Spanish * French * Korean * Simplified Chinese
Czech - Vistnamese.
Program Capacity 898 programs
Data Capacity Up to 32,000 Faints
Simple PLC Function Up 1o 1,000 steps
Vo-sys 59 16 Inputs, 18 Qutputs
o-1"% 8 Inputs, & Outputs (including 4 relay cutputs)
{optional)
o-5 For connection to interocking devices such as area sensors, &ic
VO-MT For auxiliary axes {pulse siring input type ™ ') contral;
{optional) control up to 2 axes
Fieldbus CC-Link, Der at, PROFIBUS
{optional)
COM1 RS5-232C for external device control, COM commands
Externa COM2. COM2 R5-232C for external device contro!
-
Input’Output \optionat)
For USE memory connection
. * Read out and save teaching and customizing data
MEMORY g g
* Upgrade system software
+ Updste model settngs data
For PC connection via the Ethemet
* Robot control via control commands
LAN = Connection to {optional) PC software "JR C-Points || "
(Send and recaive feaching and customizing data, upgrade system
softwars)
TPU Dedicated teaching pendant connector (optional)
SWITCHBOX Dedicated switchbox connector
D Built-in Power Supply 244 Rated 214
Power Source ACA00— 1200/ AC200~-240V (Single Phase) 50/60Hz
Power Consumption 200W
Temperature O-—40°C
Floera
Operatin - P P 3
- g Relative Humidity | 20~20% {\Without condensation)
enviroment

Elevation up to 1,000m
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Poly Dispensing Systems

FRANCE - SUISSE

AFRIQUE DU NORD

Poly Dispensing Systems
122 Chemin de la Cavee
78630 Orgeval

FRANCE

® +33(0)1 39624092
= +33(0)1 39624094
www.polydispensing.com

BELGIQUE - HOLLANDE
LUXEMBOURG

Gentec Benelux

Rue de L’Industrie, 12
B-1400 Nivelles
BELGIQUE

= +32 2 3511800
= +32 2 351 1962
www.gentec-benelux.com

PDS sas est une entreprise francaise qui
commercialise une tres large gamme
d'équipements de dosages eprouves et
performants. Distribués dans plus de 20 pays
de par le monde, ces équipements apportent
aux nombreux utilisateurs des solutions
parfaitement adaptées visant a améliorer
techniqguement leurs fabrications et a en
reduire les codts.

Nos collaborateurs et ingénieurs commerciaux
sont tous dotés d'un solide bagage technique.
lls sauront répondre a vos questions et vous
offrir, apres analyse, la solution de dosage
adaptée a votre besoin particulier.

- DOCUMENT NON CONTRACTUEL-

POLY DISPENSING SYSTEMS
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